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1) Vectores: /

Direccion
Sentido u Orientacion |
Tamafio 6 Modulo 1712 \ Vet W 402

3) Operaciones de Vectores:

1) Suma de Vectores
2) Resta de Vectores
3) Multiplicacidn por escalar
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0.Conceptos Previos

2) Tipos de Vectores

A
Paralelos: i 2
Colineales: - -
K [
Antiparalelos: " ¢

Perpendiculares: © [ )
Q

Coplanares: *
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1) Suma de Vectores: a-(sg+hgect) &= (§2-03+F8)
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2) Resta de Vectores:

7 Y I TAY I - ' __
A+ (-8) = ((w-3) X+ (b-0)F & LC 7)) ,_ I

3) Multiplicacion por escalar: o a- o (% « b4 + %)
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4) Vectores en 2D: |
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5) Vectores en 3D: O¢- Cog [V
i o= 171 cas 914 5 (Nl\
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6) Vector Unitario: 1G] = A _\,\/
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7) Producto escalar: Alif = A%=0 |B- (" (@_fsj_ \ ($ayho sitn
f B | | aon edrowes)
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Definiciéon: Lo IR|IB)\ Lse

Forma Analitica: A<= (o br| +(Ogby) FGy) = N (250 o)

8) Producto Vectorial: zu% - axa:o Regla de la mano derecha:
Definicion: Zx 6= |PIEL <9 ixE _éi'"@ () Rostkivo
Forma Analitica &
AXB = N M 0\1— [KD\T&Q% m%\t\]
§ON@AG 1B by 9| ] b (b«
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%/\/] 9) Movimiento Circular:
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Velocidad Tangencial: \/ - wy [“‘“/4]

-~

Posicion Angular: 6 - Swd‘v Lot | Y

Velocidad Angular: w- 39 ) wf}i NN 5 v/'
{9 N )
O\j—-—a [M/S;[ dT T [
Aceleraci6n Angular: .4, 3% [m\ /;k
et e ¢ . i
d%._J7 Arco de una circunferencia:
Aceleracion Centripeta: v = | - |
bo” e | [2] [BEETAT
v

Aceleracién Tangencial:
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10) Coordenadas Polares: (5, 6) =o (
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